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ARDUINO UNO

Dispositivo programable, disenado para usuarios No expertos en
tecnologia. Su filosofia de codigo abierto brinda gran cantidad de recursos de
aprendizaje. El proceso de programacion es intuitivo; debido a esto, es utilizado
en diferentes proyectos academicos como en areas STEAM. (Science,
Technology. Enginering Arts, Mathematics).




e Diagrama técnico de la tarjeta Arduino UNO

Reset Button

USB Plug

External
Power

Supply

Digital Ground
Analog Reference Pin Digital 1/0 Pins (2-13)

a) O O © O < O

Serial Out (TX)
Serial In (RX)

In - Circuit
Serial
Programmer

ATMega 328
Microcontroller

Analog In

D A » 0
\4
U 0
O 0 22332 T4
Reset Pin —l L [
3.3 Volt Power Pin — Voltage In
5 Volt Power Pin

Ground Pins

Pins (0-5)



/A Caracteristicas técnicas

Alimentacion
Hay tres formas de alimentar el ARDUINO UNO:

a. Puerto USB (Recomendable)
b. External Power Supply
c. Entradas VIN'y GND

Nota: Para asegurar el buen funcionamiento del dispositivo, se recomienda
utilizar una fuente de voltaje de 6 a 12 voltios DC.,

@ No utilizar mas de un método a la vez,
causaria dafnos a la tarjeta.

Microcontrolador

Se utiliza el ATmega328 extraible y que ofrece una velocidad de 16Mhz
Pines

Se dividen en:

1. Comunicacion: Serial (TX, RX), SPIy 12C.

2. Analogos: | ectura y entrega de voltaje en un rango de O a 5 voltios.
3. Digitales: Entrada o salida de un estado de voltaje de O 0 5 voltios.

4. Alimentacion: 3.3v, 5vy Gnd.

Nota: La corriente maxima proporcionada por cada uno de los pines
digitales o analogos es de 40mA.

El voltaje y corriente de entrada para cada uno
de los pines no pueden superar los 5v / 40 mA.




@ ¢,COmo usar la tarjeta Arduino UNO? )

Retire el dispositivo
de la caja

©.0,

ARDUINO
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Instale el IDE de ARDUINO

www.arduino.cc/en/main/software

Reconozca las partes
del ARDUINO UNO

4.

cable USB
tipo B

Conecte el ARDUINO UNO
ala PC

Seleccionar ARDUINO UNO
en la IDE de ARDUINO

Ejecute y seleccione la pestana
herramientas

Busqgue "Placa:” y seleccione el
“Arduino / Genuino Uno”

Verifique que en “Puerto:” este
seleccionado un puerto COM

N ————




Conecte el cable rojo a la entrada
de 5V'y cable el negro en cualquier

»  entrada de GND. Finamente el
amarilo a la entrada 9.

Ejemplo 1.
Servo Motor
Buscar codigo

del servo motor E——
Vaya a la pestana Archivos->Ejemplos->servo-> sweep. \/\

Enla ventana del IED de ARDUINO sale el siguiente codigo:

=) Ejemplo-1 Ardino Uno - Ul X

Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

ejemplo-1

1 | #include <Servo.h>

2 Servo myservo; [/ create servo object to control a servo

3 /] twelve servo objects can be created on most boards

4 int pos = @;  // variable to store the servo position

5 void setup() {

6 myservo.attach(9); // attaches the servo on pin 9 to the servo object

7%

8 void loop() {

9 for (pos = @; pos <= 180; pos += 1) { // goes from @ degrees to 180 degrees

10 /] in steps of 1 degree

hn myservo.urite(pos); /] tell servo to go to position in variable 'pos’

12 delay(15); // waits 15ms for the servo to reach the position

13 }

141 for (pos = 180; pos >= @; pos -= 1) { // goes from 180 degrees to @ degrees

151 myservo.urite(pos); /] tell servo to go to position in variable 'pos'

16 delay(15); // waits 15ms for the servo to reach the position
}

}




Subir programa a la tarjeta

Funcionamiento del motor

10.

a

De clic en el boton subir

Y en la parte inferior sale el
mensaje de “Subido”.

Ejemplo 2.
Comunicacion por
el puerto Serial

\_—/

~N

El servo motor inicia en los O° e ira
girando hasta llegar a los 180°,
luego de ello cambiara de giro
hasta volver a su punto de origen
de O°,

e ———

~N
En el editor de codigo escriba o

copie el siguiente codigo:

void setup() {
Serial.begin(9600);

}

void loop() {
Serial.printin(*Hola Mundo");
delay(1000);

}




11.
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Visualizar informacion
del puerto serial

Despuées de subido el programa a
la tarjeta, dirjase al monitor serie
que se simboliza con una @ en
medio de un circulo que se ubica
en la parte superior derechay de
clic, inmediatamente atbre una
ventana con este estilo:

fos

Con la diferencia de que el texto
debe ser cambiado por:

Hola Mundo
Hola Mundo
Hola Mundo




A Informaciodn adicional

La tarjeta Arduino UNO no es la Unica opcion. Ademas existen tarjetas
como: Mega, Leonardo, Nano, etc.

Para mayor informacion vaya a la siguiente pagina
N https://www.arduino.cc

Hay una familia amplia de modulos y elementos electronicos hechos para
conectarse con facilidad a Arduino. Estos tienen su respectivo codigo para
su funcionamiento.
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